INVERLVA NATICA PR e

MIVULE. JV—)\U Lim, ardraunt 1“3

Ohfwa irfm’)cA MM I({L
R,y I b V (L 1) j

L> 1ub-. P /{

L) #Mdﬁ(ﬁ-ﬂﬁh;(* J 14./{'/\};?-:47

Lema 5.5.2. Nech f: V — W je linearne zobrazenie a a,...., a, je baza priestoru V.
(i) Zobrazenie f je injekcia prave vtedy, ked vektory f(ay).. .., fla,,) siu linedrne nezdvislé,

(ii) Zobrazenie [ je surjekcia prave viedy, ked [f(a,)..... fla,)] = W (teda ak vektory
flay),..., fla,) generuji cely priestor W).

Veta 5.5.38. Nech f: V — W je linedrne zobrazenie a ai;. ..., a, je baza priestoru V. Zobra-
zenie f je bijekcia prave viedy, ked vektory f(a,).. ... fla,,) tvoria bazu vektorového priestoru
W.

Dosledok 5.5.4. Nech f: F" — F" je linedarne zobrazenie. Nasledujiice podmienky si ekvi-
valentne:
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Dosledok 5.5.5. Nech f: F" — F" je linedrne zobrazenie. Nasledujiice podmienky su ekvi-
valentnée:

(a) zobrazenie f je bijekcia,
(b) existuje inverzné zobrazenie f~', — )_ o
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Veta 5.5.1. Ak f: V — W je linedrne zobrazenie a existuje inverzné zobrazenie f~': W —
V, tak f~! je linedrne zobrazenie.



Veta 5.5.1. Ak f: V — W je linedrne zobrazenie a existuje inverzné zobrazenie f~': W —
Vv, tak f ! je linearne zobrazenie.
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Definicia 5.5.6. Nech A je matica typu n x n. Hovorime, Ze matica B je inverznd k matici
A, ak plati
AB=BA=1,.

Oznaéujeme ju B =: A% ™ 1% W - ’nol(
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Poznamka 5.5.8. Je uzitoéné si uvedomitf, ze ak pre stvorcové matice A, B rovnakyvch
rozmerov plati niektora z rovnosti AB = I alebo BA = I, tak uz B musi byf inverzni matica
k A.
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Definicia 5.5.9. Stvorcovi matica typu n x n sa nazyva requldrna, ak h(A) = n.

Veta 5.5.10. Nech A je matica typu n x n. K matici A existuje inverznd matica prave
ked A je requldrna.
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Definicia 5.5.11. Bijektivne linedirne zobrazenie f: V' — W nazyvame izomorfimus v
rovych priestorov V' a W (alebo tiez linedarny izomorfizmus).

viedy.
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Ak existuje bijektivne zobrazenie f: V' — W, hovorime, ze vektorové priestory V a W si

izomorfné. Fakt, ze V a W si izomorfné oznacéujeme V = W,
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Dosledok 5.5.12. ALV, W su konecénorozmerné vektorové priestory a V=W, tak d(V') =

d(W). — z} /'rc:..a. V o> '&[I‘:L-{{fz:] w\q.W
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Veta 5.5.14. Nech V je vektorovy priestor nad polom F a d(V') = n. Potom V je izomorfny
s priestorom F™.
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5.6 Elementarne riadkové operacie a siucin matic
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